

















< iR sklepienie krypty, wykﬁpano nowa i‘rfstalac.je e!e_kn:yczna, in_st, grzewcza w
prezbiterum, elektr. system ogrzewania w ?:akryslu, :?ﬁwmtleme i qagiaémemc, wymieniono
ziszczone tynki zewnelrzne, wymalowania, naprawiono posadzki.

11. Sytuacja =T : s

Budynek kosciota znajduje sig przy pl. Pla_cu (;za.rneclluego, na fiz:a{ce nr geod. 1818 w
Tykocinie. Teren, na ktorym usytuowana jest Swiatynia to czes¢ zab)ftkuwegﬁ zalozenia
znajdujacego si¢ W érodmiesciu msas!‘._a_ T'ykc-ucm.' Kosciol wraz z wiezami, zegarowa i1 dzwonng
oraz z potkolistymi arkadowymi galeriami zajmuja cata wschodnia pierzej¢ prostokatnego rynku
miejskiego (Plac Czarneckiego). Wraz ze stojacym na srodku placu barokowym pomnikiem
hetmana Czameckiego, stanowia jego glowna o0$. Budowla zorientowana jest wg stron Swiata w
kierunku wsch.-zach. Za koéciolem od wschodu znajduje si¢ plebania a za nig budynki
gospodarcze. Cale zalozenie poklasztorne otoczone jest murem. Od placu Czarneckiego znajduje
sic reprezentacyjna brama giowna, furtki usytuowane sg w ogrodzeniu poinocnym |

- potudniowym. -

Fasada i wejscie glowne do obiektu otwarte sg w kierunku Placu Czarneckiego.

12. Forma architektoniczna

Kosciot typu bazylikowego jest trojnawowa hala na rzucie prostokata. Nawa glowna

(najwyzsza) nakryta jest dachem dwuspadowym, nad prezbiterium jest nieco nizszy dach
tr6jpolaciowy. Nawy boczne, znacznie nizsze od gléwnego korpusu budynku, nakryte zostaly
dachem pulpitowym. Na styku kalenic nawy giownej z dachem prezbiterium usytuowana zostala
czworoboczna sygnaturka. Wejécie do kosciola prowadzi przez kruchte. Po obu jej stronach
znajduja sie kwadratowe kaplice dostgpne z naw bocznych. Prostokatne prezbiterium
Zlokalizowane zostalo od wschodu. Pod prezbiterium jest Krypta a po jego bokach
dwukondygnacyjne aneksy. Z obu stron fasady usytuowano symetrycznie arkadowe scianki
parawanowe, laczace sie fukiem z wiezami stojacymi w narozach posesji. Pomigdzy nimi
zlokalizowano mur z wysunieta pétkoliscie brama giéwna. Na zdwojonych stupach bramy
znajduja sie oryginalne rzezby popiersi czterech ewangelistow autorstwa Jana Chryzostoma
Redlera. § ;

Wieze s dwukondygnacyjne nakryte koputami zakoficzone ostrosfupami i iglicami. Arkady
siegaja pierwszej kondygnacji wiez i sa nakryte daszkiem dwuspadowym.









e jusz rozwoju zdarzen w czasie pozaru opracowany przez rzeczoznawee (s,
zabezpieczen przeciwpozarowych.

Zakres realizacji

Niniejszy dokument obejmuje projekt Systemu Sygnalizacji Pozarowej (SSP) w
oparciu 0 urzadzenia firmy Schrack Seconet na podstawie posiadanych materialéw wyjsciowych,

a w szezegdlnosei: e _ _
» detekeje pozaru czujkami automatycznymi i fecznymi ostrzegaczami pozarowymi,

Projekt obejmuje wykonanie tras kablowych petli dozorowych, linii sterujacych oraz
monitorujgeych, Dla potrzeb systemu Sygnalizacji pozarowej w czgSel objetej wyzej
wymienionym zakresem przewidziano zastosowanje nastgpujgcych urzadzen firmy Schrack
Seconet:

* centrala sygnalizacji pozarowej Integral IP,
* automatyczne i reczne ostrzegacze pozarowe techniki petlowej X-LINE,
* moduly wejscia/wyjscia do sterowania i nadzorowania urzgdzen ppoz.

Zastosowane w projekcie urzadzenia posiadaja aktualne certyfikaty, deklaracje
zgodnosci 1 Swiadectwa dopuszczenia zgodnie z obowigzujacym prawem na terenie
Rzeczpospolitej Polskiej.

Opis systemu

Projekt systemu sygnalizacji pozarowej wykonano zgodnie z zalozeniami przyjetymi w
projekcie budowlanym instalacji sygnalizacji pozarowej w zakresie ochrony catkowitej budynku
Kosciola. Wykonana instalacja oparta jest na najnowszym systemie Integral IP firmy Schrack
Seconet.

Centrala sygnalizacji poza rowej Integral IP CXF

Dla zapewnienia podwyzszonego poziomu bezpieczenstwa pracy systemu sygnalizacii
pozarowej zastosowano centrale sygnalizacji pozarowe] typu I ntegral [P CXF posiadajacg
zdublowane Oprogramowanie oraz programowalny uklad av aryjny. W przypadku uszkodzenia
Systemowego istnieje mozliwoécé wylgezenia programowego funkcji dodatkowych, ktére nie sa
krytyezne z punktu widzenia realizacji zadan podstawowych centrali sygnalizacji pozarowej.

Centrale sygnalizacji pozarowej posiadajg pamieé zdarzen o pojemnosci 65 ty$ zdarzen
oraz dodatkows pamieé blokowang przed zapisem (tzw. ,.czama skrzynka”) z programowalnym
czasem blokady i ilosci zapisywanych zdarzefi, Rozbudowane uklady pamieci pozwalaja na
biezaca analize Pracy systemu i do ewentualnego ustalenia powstania pozaru i sposobu dzialania
wzgdzen ppoz. Zapisane zdarzenia moga by¢ przegladane na panelu obstugi centrali oraz

Owane na tasmie papierowej, w sposob uporzadkowany wedhig daty i czasu wystapienia
zdarzenia, za pomocg wbudowanej drukarki lub Przy uzyciu narzedzi serwisowych odczytane i
Wydrukowane na papierze A4,

) czerwea 2007 r. w sprawie wykazu
& zdrowia i zycia oraz mienia, a takze
20Z. 1002)

wyrobéw stuzgeych zapewnic
wydawania dopuszczenia tyc




Rysl: Centrala Integral IP CX

atrala w konfiguracji podstawowej sklada si¢ z nastgpujgeych pod zespolow:
sty obudowy z blachy stalowej z wycigciem na panel obstugi lub bez
glownej jednostki sterujgeej B6-BCU-X2
zasilacza B6-PSU
zaciskow sieciowych oraz kabli akumulatora
Agezy do podigezenia 2 pgtli
dwich wyjs¢ nadzorowanych
dwéch weis¢ nadzorawanych
pigeiu wyjsé przekaznikowyeh (230 VAC/3 A)
interfejsu dla magistrali MMI-BUS (zewngtrzne panele obslugi pancle obstugi dla strazy pozamej, itp.)
interfejsu dia panelu obstugi dla strazy pozarne] zgodnie z DIN 14661
interfejsu dla panelu obstugi oraz tablicy wskazah dla strazy pozamej (FAT) zgodnie 2 normg DIN 14662
zlgeza dla kart B6-LAN lub B4-USI lub B4-DAI2 lub B4-EIO,
maksymalna pojemno$¢ akumulatora 2 x 12 V/18 Ah

Sie¢ central Integral LAN

Centrale Integral IP CXF sa polgczone w sie¢ central Integral LAN o topologii
redundantnego pierscienia z wykorzystaniem przewodow miedzianych 2x HTKSHekw PH90
1x2x0.8. W ukladzie podstawowym system umozliwia podigczenie do 16 central pracujgeych w
topologii pierécienia lub sieci kratowej. Szybkos¢ transmisji danych przesylanych migdzy
centralami polaczonych za pomocg pofgczen miedzianych RS 485 HS wynosi do 2.5 Mb/s
natomiast dla polaczen $wiattowodowych do 100 Mb/s. W przypadku wigkszej liczby central
(powyzej 16 CSP) mozliwe jest zastosowanie sieci rozproszonej SecoNET umozliwiajgce]
podlaczenie w jednym systemie do 62496 CSP.

Wyniesione panele wskazan i obslugi

Do centrali Integral IP CX mozna za posrednictwem magistrali MMI-BUS podigezyc
urzadzenia zewnetrzne takie jak wyniesione panele obstugi. MMI-BUS to magistrala z
szeregows transmisja danych, do ktérej mozna podlgezy¢ maksymalnie 15 urzadzen.

Zadaniem projektowanego systemu jest mozliwie szybkie powiadomienie
odpowiedzialnych stuzb znajdujacych si¢ w pomieszcezeniu Plebani oraz zachrysti.

Informacja zawieraé bedzie dokladng lokalizacjg pozaru w postaci adresu alarmujgeego
elementu oraz dodatkowego opisu pomieszczenia/obszaru (na wy$wietlaczu cieklokrystalicznym
centrali sygnalizacji pozarowej i na wydruku wbudowanej drukarki protokotujacej), a takze
graficzne odwzorowanie tego rejonu w systemie wizualizacji i zarzgdzania SecoLOG.

Integracja z BMS/SMS, zarzgdzanie i wizualizacja, zdalny dostep

Zastosowanie technologii IP umozliwia elastyczne przylgczanie do systemu
zewnetrznych systeméw: systemu automatyki budynku (BMS), systemu zarzgdzania
bezpieczeristwem (SMS), systemu zarzadzania i wizualizacji zdarzen SecoLOG. Istnicje
mozliwos¢é wykorzystania protokohu komunikacyjnego systemu Integral [P (ISP-IP) lub
podiaczenia systemu zewnetrznego w standardzie OPC, BACnet lub MODBUS z
wykorzystaniem dedykowanego gateway-a.

Centrala Integral IP CX umozliwia uruchomienie funkeji zdalnego dostepu do instalacji
sygnalizacji pozarowej (kontrola, serwis, wsparcie dla uzytkownika, odezyt i backup danych) dla
Autoryzowanych Partneréw firmy Schrack Seconet.

E:nn'ala moze wysytaé emaile z komunikatami alarmowymi do uzytkownikéw systemu lub
I'wisu.

System wizualizacji i zarzgdzania SecoLOG



om wizualizaci 1 madzama '_SeeuLOfE stuzy clio centralnego nadzorowania i obstugi
ssy!:tﬁnu sygnalizacji pozarowej / sterowania gaszeniem firmy Schrack Seconet. Wszystkie
Komunikaty 1 stany .gl?manmw systemu syEnallzmjl poz‘.am'tve‘} 54 .wskazzt'ww.m W przejrzysty
sposéb na dwm mnmt:.orach LCD min. 19", System obsl’ug!wany jest w intuicyjny sposob za
moca myszki i klawiatury. SecoLOG zostat przebadany i certyfikowany zgodnie z normg
BONORM' F3003 (przeciwpozarowe systemy zarzadzajgce).
Charakterystyka systemu:
¢ latwa i intuicyjna obstuga systemu sygnalizacji pozarowej za pomocg komunikatéw i
polecen,
e wysoka niezawodnos$¢ dzialania,
mozliwo$¢ modultowej rozbudowy systemu,
e przewidziane dwa monitory z funkcjg automatycznego przelaczenia w przypadku
wystapienia blgdu,
o specjalistyczne grafiki systemowe z dynamiczng funkcjg ,.zoom” (powigckszanie i
zmniejszanie grafik),
» hierarchiczny system haset z indywidualnym przydzielaniem funkcji dostepu.
mozliwos¢ przelaczenia wersji jezykowej w trybie ,,online”,
wydruki alarmowe, teksty opisowe i instrukcje postgpowania mogg byé indywidualnie
przygotowane,
funkcja automatycznego tworzenia kopii zapasowej danych jako ,.Backup Online”.
nadzorowanie wszystkich polaczen podlaczonych systeméw sygnalizacji pozarowej,
rejestracja danych z mozliwoécig tworzenia notatek i raportow,
wskazanie zdarzen oraz mozliwos¢ ich obstugi - w zaleznosci od wyboru - poprzez
pojawiajace sie symbole lub komunikaty na planach kondygnacji budynku.
¢ bardzo krétki czas wydruku grafiki alarmu oraz tekstow komunikatéw.
e mozliwos¢ zaimportowania grafik ze wszystkich dostepnych formatéw graficznych oraz
oprogramowania typu CAD,
» procesy konfiguracyjne i sterowania moga by¢ uruchamiane r¢cznie lub automatycznie,
e przetestowany i dopuszczony zgodnie z normg ONORM F3003.

Ze wzgledu na wykorzystanie systemu wizualizacji podczas ewakuacji obiektu
wymagane jest podiaczenie do gwarantowanego zrodla zasilania pozwalajacego na pracg przez
co najmniej 1 h.

Jednoczesnie poprzez urzadzenie transmisji alarmu zostanie automatycznie wyslane
powiadomienie o pozarze (alarmie II stopnia) do Jednostki Gasniczej Panstwowej Strazy
Pozarnej.

Elementy peryferyjne — technika X-LINE

System Integral IP opiera si¢ na technice linii petlowych X-LINE umozliwiajgcych
podigezenie do 250 elementéw peryferyjnych na jednej petli dozorowej o diugosci maksymalnej
rownej 3500 m. Dostepna jest najnowsza seria elementéw peryferyjnych w wersji X-LINE -
najnowszych czujnikéw CUBUS MTD 533X, moduléw wejscia/wyjscia (BX-0214, BX-0I3,
BX-01, BX-12, BX-REL4, BX-IM4, BX-IOM) i recznych ostrzegaczy pozarowych MCP 545X i
MCP 535X, Wszystkie elementy pracujgce w petli dozorowej posiadaja obustronne izolatory
zwaré, ktére calkowicie eliminujg ryzyko utraty nadzoru nad strefy chroniong (kazdy
uszkodzenie na petli takie jak zwarcie lub przerwa jest odizolowane prze izolatory zwarc).

Jednym z najwazniejszych elementow peryferyjnych jest interaktywna czujka mu[.tisensomlwa
CUBUS MTD 533X, ktéra moze pracowaé jako czujka dymu, ciepla lub jako czujka






. wanego izolatora zwaré umozliwia swobodne prowadzenie linii petlowe] przez rézne
zintegrowane %EE dowolne definiowanie grup dozorowych w systemie z mozliwoscig logicznego
pols“ﬁ _ P H.. , w grupe dozorowa elementow zainstalowanych na réznych petlach.

bt

Poprzez zastosowanie powyzszych rozwigzan proponowany system zapewnia
najwyzsza niezawodno$¢ i bezpieczefistwo oraz elastyczno$¢ pod wzgledem ewentualnej

przyszlej rozbudowy systemu.

Zakres ochrony systemu sygnalizacji pozarowej

Zakres ochrony, jak 1 rozmieszczenie czujek wykonano zgodnie z zalozeniami
przyjetymi w projekcie budowlanym.

W obiekcie zabezpieczeniem SSP podlegaja przestrzenie wlasciwe (z wyjatkiem
matych pomieszczen sanitarnych), klatki schodowe, korytarze, pomieszczenia techniczne i
przestrzenie migdzystropowe.,

W kosciele wyposazonych w stolarke drewniana, sklady papieru krzesta zawierajace
surowce W postaci pianki poliuretanowej przebieg pozaru moze charakteryzowaé sie spalaniem
z towarzyszaca silng emisja aerozoli.

W pomieszezeniach ustugowych, korytarzach, klatkach schodowych, magazynach itp,
mozna si¢ spodziewa¢ pozaru pochodzacego od spalania papieréw, drewna, wykladzin
podiogowych, plyt widrowych, tworzyw sztucznych. Spalanie tych materialow charakteryzuje
sig wydzielaniem si¢ aerozoli, dymu, powolnym wzrostem temperatury, niewielkimi
plomieniami. Ewentualny pozar w tych pomieszczeniach mozemy zaliczy¢ do powolnego pozaru
Zarowego.

Instalacja sygnalizacji pozarowe] obejmuje ochrong wszystkie pomieszczenia wlasciwe
wraz z ich przestrzenig miedzystropowa czujkami uniwersalnymi CUBUS MTD 333X o
szerokim spektrum wykrywania pozaréw (od TF1 do TF9).

Rgezne uruchomienie sygnatu alarmu ogélnego II stopnia bedzie nastepowalo poprzez
r¢czne ostrzegacze pozarowe MCP545X-1. Ponadto zastosowano elementy sterowania i kontroli
montowanych bezposrednio w liniach dozorowych (moduly wyposazone w wejscia
nadzorowane i wyjscia sterujgce) celem realizacji funkcji sterowniczych i kontrolnych.
Realizacja funkcji wykonawczych nastepuje automatycznie po wykryciu przez centrale
zagrozenia pozarowego, W przypadku wykrycia zagrozenia pozarowego SSP bedzie przesylal
sygnaly:

» zalgczajace sygnalizacje optyczng i akustyczng/uruchamiajgce odpowiednie linie
alarmowe DSO,

Sterowanie wylaczaniem central wentylacyjnych, otwieraniem klap oddymiajacych,
otwieranie drzwi stanowiacych wyjscia ewakuacyjne czy zalaczanie emisji komunikatow
alarmowych obshugiwane jest poprzez odpowiednie wyjscia przekaznikowe centrali systemu
Integral IP lub petlowe moduty sterujace.

Instalacja petli dozorowych

Elementy peryferyjne takie jak: czujki pozarowe, rgczne ostrzegacze pozarowe oraz
moduly wejscia/wyjscia sa elementami pgtlowymi nieprzerwanie komunikujgcymi si¢ z CSP.
Kazdy element petli dozorowej jest wyposazony w zintegrowany obustronny izolator zwar¢ i w
przypadku awarii petli (zwarcie, przerwa) moze by¢ zasilany z dwoch stron.

_ Petle dozorowe, na ktérych zamontowane zostang czujki poZzarowe, reczne 0strzegacze
pozarowe oraz moduly wejscia/wyjécia zostang rozprowadzone w calym obiekcie.



Dla potrzeb zgrubnej identyfikacji miejsca pozaru oraz dla potrzeb ich powiazania »
i ami sterujacymi elementy detekcyjne zostaly podzielone na grupy dozorowe zgodnie z

{anowanym podzialem funkcjonalnym obiektu:
%"T_Ef Opis grupy Cze¢é¢ budynku
' Kosciol- przyziemie, nawa glowna boczne
i zakrystia. ... Kosciol
Skarbezyki poziom 11 Skarbezyki
3 Strych, poddasze strych

W celu szczegélowej identyfikacji miejsca zagrozenia pozarem na etapie
programowania centrali, nalezy przypisa¢ do kazdej czujki indywidualne teksty opisujace
lokalizacje czujki zgodnie z opisem pomieszczen zawartym projekcie budowlanym (np. numer i
nazwa pomieszczenia lub przeznaczenie).

Zaprojektowano 1 petle dozorowa. Instalacje wykonano przyjmujgc nastepujacy podzial

‘elementow na poszczegodlne petle:

Petla dozorowa
Reczny ostrzegacz
pozarowy
Modul monitorujaco-
sterujacy BX-0214
Modul monitorujaco-
sterujacy BX-0I3
Modul sterujacy BX-
REL4
Modul sterujgcy BX-01
Modul monitorujacy
BX-1M4
Modul monitorujacy
BX-12
Modul wyjscia
nadzorowanego BX-
LM
Czujka liniowa
nadajnik + odbiornik
Elementy adresowe

% | Czujka multisensorowa

4 1+1 |

o

Pl

Dobrane ilosci elementow (czujek, ROP-0w, wejéé, wyjsé, itp.) nie przekraczaja maksymalnych dopuszezalnych tlosci wynikajgeych z
dokumentacji techniczno-ruchowej producenta.

Obliczenia
9 Bilans pradowy central stanowi zalgcznik do projektu nr 1.

Do obliczen w bilansie pradowym przyjgto czas pracy na akumulgtorach W stanie
spoczynku rowny 30h , za$ czas pracy na akumulatorach w stanie alarmu rowny 0.5h. Czas
natadowania rozladowanych baterii do wartosci 80% wynosi 24 godziny.

Kalkulacja poszezeg6lnych petli dozorowych wraz z dopuszezalnymi dlugosciami petli
znajduje si¢ w zalgezniku numer 2.

£ 3 s . 2 slne petle dozorowe

Dla przedstawionego wczesniej podzialu elementow na poszczego i

oraz przy dﬁgraniu prz‘re:wo%lu YnTKSYekw 1x2x0,8mm maksymalne dopuszczalne diugosel
petli dozorowych nie przekraczaja projektowanych diugosei petli.



TEROWAN

; Praewiduje. s.i% ze system sygnalizacji pozarowej pracowaé bedzie w trybie
Jarmowania dwustopniowego.

Definicje

Dwustopniowa organizacja alarmowania

W celu eliminacji falszywych alarméw z czujek automatycznych oraz umozliwienia
sluzbom dozoru zneutralizowania niewielkiego zagrozenia pozarowego bez koniecznosei
wzywania Jednostki Ratowniczo-Gasniczej Strazy Pozarnej, przyjeto dwustopniowa procedure
organizacji alarmowania. Przy tak przyjetej procedurze zagrozenie wykryte przez czujke
automatyczng powoduje jedynie sygnalizacje alarmu pozarowego I stopnia.

Alarm pozarowy I stopnia
 Jest o almn sygn_alizowany jedynie na panelu obslugi centrali pozarowej
zlokalizowanej w pomieszezeniu stalego dozoru zakrystii . Alarm moze zostaé wygenerowany
przez dowolng czujke automatyczng (wskazywana jest wtedy dokladna lokalizacja miejsca
wystapienia zagrozenia pozarowego).

Alarm pozarowy II stopnia

System sygnalizacji pozarowej po uplywie czasu potwierdzenia lub roZpoznania
automatycznie przechodzi w alarm II stopnia. Wywolanie alarmu II stopnia powoduje
bezzwloczne wystanie komunikatu o zagrozeniu pozarowym za posrednictwem urzadzen
transmisji alarmow do najblizszej jednostki Panstwowej Strazy Pozamej. Dodatkowo
wysterowane zostajq urzadzenia automatyki pozarowej zgodnie z matrycg sterowan wynikajaca
ze scenariusza rozwoju zdarzen na wypadek pozaru.

Czas potwierdzenia

Po zgloszeniu przez SSP alarmu 1 stopnia, sluzby dozoru maja obowiazek
potwierdzenia przyjecia informacji o zagrozeniu pozarowym oraz o podjetej interwencji.
Przyjeto, ze czas potwierdzenia wynosi 30 sekund. W tym czasie pracownik ochrony musi
podejsc do centrali 1 weisnaé przycisk ROZPOZNANIE na panelu obstugi. Po uplywie tego czasu
bez potwierdzenia ze strony obshugi, system przechodzi w alarm II stopnia. Brak potwierdzenia
alarmu w wyznaczonym czasie jest rownoznaczne z brakiem mozliwosci podjecia przez stuzby
dozoru interwencji. Ma to szczegdlne znaczenie w przypadku, gdy pozar wystapil w
pomieszezeniu ochrony i shuzby dozoru nig sg w stanie realizowa¢ okreslonych procedur.

Czas rozpoznania _ . _ <

Po potwierdzeniu przez shuzby dozoru alarmu 1 stopnia naste;puppdhczgn; czasu
niezbgdnego na dotarcie do miejsca wystapienia zagrozenia pozarowego | ’Gkresi_e-ma jego
stopnia. Przyjeto czas rozpoznania 3 minuty. W tym czasie drugi z pracownikow stuzb dozoru
po dotarciu na miejsce zagrozenia podejmuje decyzj¢ o Koniecznoscl wezwania {ednostrek
Ratowniczych PSP lub prébie neutralizacji zagrozenia we wlasnym zakresie. W pierwszym
przypadku niezbgdne jest wecisnigeie najblizszego ROPa lub przekazanie informacji do
pracownika pelnigcego dozér w celu weisnigcia ROPa zlokalizowanego w p(?ﬁ:lleszczeimu
ochrony. W przypadku mozliwosci podjecia akcji gasniczej we wlasnym zakresie TU'-“-’:br‘?d“e JelS‘
Przekazanie informacji do pracownika pelnigcego dozér w pomieszezenu t}_chroq}k\:eaie_t_:
skasowania alarmu Ptzbd uplywem czasu rozpoznania. W pr?ypadku brakg jakiejkolwie ; (;:if
(potwierdzenie ROPem lub skasowanie alarmu) po czasie rozpoznania system przeciodz

matycznie w alarm II stopnia.






4.1 Montaz instalacji
System .sygrzalizacji pozarowe]  stanowi niezalezng wydzielona i :
bezpicczefistwa. W systemie nalezy przewidzie¢ zasilanic podstawowe 2 wydziclans
obwodu zﬂﬂﬂmﬁ' 'gw?rmtpwanego sprzed wylgcznika gléwnego pradu. Do tcgﬁ
wydzielonego obwodu nie mozna podiaczaé zadnych innych odbioréw energii elektrycznej ;

Instalacj¢ linii dozorowych nalezy wykona¢ w teletechnicznych korytach kablo jlch

lub w rurkach PCV montowanych do stropu. o
~ Line dqzlq.rowe nalezy wykona¢ przewodem ekranowanym YnTKSYekw
1x2x0,8mm w _powlac.xe koloru czerwonego. Nalezy zachowacé kolejno$é elementéw zgodnie 7
niniejsza dokumentacja.

Przy instalowaniu elementéw nalezy uwzgledni¢ wyt i '

. a yezne do projektowania
Qmﬁ.;§]-q¢c sposéb- montazu (tzn. aby ‘CZU‘]kl znajdowaly sie¢ w odleglosci Wi@lgizélj niz 0 51131
od Scian, belek stropowych, podclqgé'w_ 1 innych przegréd pionowych oraz kratek
wc-;q,.gowych _wentylacjl oraz w odleglosci 1.5m od kratek wentylacyjnych nawiewnych).
Czujki dozorujgce przestrzen migdzystropowa montowaé posrodku pél utworzonych przez
P‘c_;)dczqgl_, éclany czy dukty wentylacyjne lub mozliwe blisko urzadzen zakwalifikowanych
Jako.s,tane"m@e ‘ewentualne zagrozenie pozarowe (rozdzielnie sterujace, itp.) W prZypaEiku
suﬁtt.ﬁw merﬂzbleira'lr}ych nalezy przewidz}eé otwory rewizyjne umozliwiajace dostep
SErwisowy t:!o czujki. Zaréwno na sufitach nierozbieralnych jak i na modutach rozbieranego
suﬁm' p;odme_sz':aneglo stanom:egce.go dostep dg czujki n?if;dzystropowej nalezy zamontowac
:skaznlk zadzialania w sposob jednoznacznie wskazujacy ktérej czujki miedzystropowei

otyczy.

Czujki montowane do betonowej konstrukeji budynku nalezy zamontowaé do stropu
przy pomocy kotkow. Czujki montowane do konstrukcji stalowej przy pomocy gwozdzi
wbijanych do betonu. Czujki montowane na rozbieranych stropach podwieszanych oraz do
stropow wykonanych z pelnej plyty kartonowo-gipsowej nalezy zamontowaé przy pomocy
kotkéw wiasciwych do plyt gipsowych za$ kable doprowadzaé przez plyte bezposrednio od
gory do gniazda czujki.

Moduly do sterowania i monitorowania BX-OI3, przeznaczone sa do obslugi
urzadzen automatyki pozarowej jak sterowanie 1 monitoring central wentylacyjnych,
sterowania windami i schodami ruchomymi nalezy wykona¢ przewodami niepalnymi o klasie
odpornosci ogniowej PH90, za§ przewody monitorujace kablami uniepalnionymi
zakonczonymi rezystorami o wartoéciach zgodnych z podanymi w DTR-kach dostarezanych
z modulami monitorujgcymi.

Reczne ostrzegacze pozarowe montowa¢ na wysokosci ok. 1,2-1,6m od poziomu
podiogi. Dojécia do przyciskéw ROP wykona¢ podtynkowo Iub w rurkac.h PCV. W trakcie

eksploatacii nalezy zwroci¢ uwage by ROPy nie zostaly zastonigte w zwigzku z pozniejszq
aranzacjg pomieszczen przez drzwi, meble itp. ; . ,

Przebiegi tras kablowych przedstawiono na rysunkach rzutow budynku., Wszystkie
elementy systemu nalezy oznakowa¢ zgodnie z projektem. = ,

Zasilanie CSP nalezy wykonaé kablem z wydzielonego pola rozdzielni pozarowe.

W poblizu centralki nalezy umiescié instrukcj¢ obslugi centrali, ksigzke kontroli systemu,
iﬂﬂtmk.éjq bt - przypadku  alarméw pozarowych i uszkodzeniowych oraz
dokumentacje systemu. : T T S
Montaz urzadzes nalezy wykonaé¢ w oparciu o fabryczng dokumentacj techniczr
ruchow producenta urzadzef, SSP nalezy regularnie poddawa przegladom konserwacyjnym
2godnie z wytycznymi PKN-CEN/TS 54-14 CNBOP i zaleceniami producenta sysiemu.






zacji pozarowej oparty na urzadzeniach firmy Schrack Seconet powinien by¢

kﬂﬂw""m}'m autoryzowanego partnera firmy Schrack Seconet.

5. SYSTEM MONITORINGU

5.1. Kamery. :
'Mﬁﬂimﬁng R ﬂhegm(:‘)waé gléwna nawe kosciola, oltarz gtéwny oraz chér.
Zastosowa¢ kamery dzien/noc z os$wietlaczem IRD, w obudowie z grzal
minimalna rozdzielczos¢ 550 TVL, czutosé 0,1 lux (kolor), 0,05 (B&W) przy
F 1,2 3,8mm - 9,5 mm.
5.2. Rejestrator,
Zapis z kamer na dwoch rejestratorach NDR_EA4416 16 kanatowym, Pentapleks,
16 kanatowy, predkosé nagrywania do 400kl /s (360x288); wyjscia monitorowe:
glowne (]E%NC, \_P'GA), pomocnicze (4x BNC), alarmy (16 wej/16 wyj), audio (16
wej/l wyj), Rejestrator zainstalowa¢ w plebani zasilajac go z zasilacza UPS
minimum 400 VA, Zapewni¢ czas zapisu min. 3 tygodnie
Charakterystyka :
Rejgs;tramr cyfrowy pracujacy w trybie pentapleks: réwnoczesny zapis, podglad ,.na
zywo’/odtwarzanie nagrai, kopiowanie nagran, mirroring i polaczenie sieciowe
System operacyjny oparty na Linux
Wyswietlanie ,,na zywo”
Predko$é nagrywania do 400 obr/s
Algorytm kompresji H.264
Rozdzielczo$¢ nagrywania:
- 720 x 576
- 720 x 288
- 360 x 288
4 wyjscia pomocnicze dajace funkcjonalnosé krosownicy wizyjnej (16 x 4)
Mozliwos¢ zastosowania do 3 dyskéw SATA (zamontowanie 4 dysku po dokupieniu
odpowiedniego zestawu montazowego)
Mozliwos¢ definiowania predkosei i jakosci nagrywania odrebnie dla kazdej z kamer
Zaawansowane funkcje harmonogramu nagrywania i detekeji ruchu
Funkeje przed-alarmu i po-alarmu
Funkcja szacowania czasu nagrywania
Mozliwosé rejestrowania do 16 kanaléw audio
Funkeja przechwytywania danych tekstowych z systemu kontroli dostepu, urzadzen
fiskalnych, bankomatéw itp.
Zaawansowane funkeje przeszukiwania zarejestrowanego materiatu
Sterowanie kamerami szybkoobrotowymi bezposrednio z rejestratora i przez siec
Protokoly sterowania: N-Control, Pelco-D, Pelco-P i inne
Wspélpraca z klawiaturg NV-KBD70 i NV-KBD30
Mozliwos¢ zamontowania nagrywarki DVD-RW (opcja)
Mozliwo$¢ kopiowania nagran poprzez port USB na dysk twardy lub pamigé typu
Flash, na CD/DVD (opcja) i przez sie¢ komputerows . ‘ ; _
Praca w sieci komputerowej, w tym mozliwos¢ potgczenia z wieloma rejestratorami
jednoczesnie oraz wysylanie wiadomosci e-mail o sytuacjach ajannowylch _
Oprogramowanie: E-Viewer (do zdalnej administracji, podgladu i przegladania
nagran) z wbudowanym modulem polgczenia ZWrotnego E-wae.r Callback, iMon
(do podgladu obrazéw z kamer, odbierania informacji o zdarzeniach alarmowych,



sterowania wyjsciami alarmowymi, konfiguracji rejestratoréw z poziomu wyb
urzgdze mobilnych typu iPhone oraz wyposazonych w system opifwyjny xd:rz?d};ch
+ Auto-diagnostyka systemu z automatycznym powiadamianiem
« Menu w jgzyku polskim
+ Funkcja ukrywania kamer
+ Mozliwos¢ obstugi urzgdzenia za pomocy myszy
zdalnego sterowania (w zestawie)
» Zasilanie: 12 VDC (zasilacz sieciowy 100 ~ 240 VAC/12 VDC w
5.3. Monitor.
Menitor minimum 177 LCD, minimalny kontrast 800:1, jasnos¢ min. 300¢d.

komputerowej USB i pilota

zestawie)

5.4. Rozwiazania instalacyjne.
Szczegoly dotyczgce rodzaju zastosowanych przewodéw obwodéw

zasilaja*}cyclll 1 sygnalowych oraz sposobu ich prowadzenia zawarte 54 na
odpowiednich schematach niniejszej dokumentacji.

6. SYSTEM SYGNALIZACJI ALARMOWEJ SSW

6.1. Detekcja wlaman
System sygnalizacji alarmowej oprze¢ o pasywne czujniki podczerwienie
zainstalowane wewnatrz kosciola oraz kontaktrony rozmieszczone na wszystkich
drzwiach wejsciowych do obiektu.
6.2. Centrala alarmowa CA64 SATEL.
System wyposazy¢ w centrale posiadajaca nastgpujace parametry:

« 16 wejs¢ z mozliwoscig rozbudowy do 64,

» podzial systemu na 4 strefy,

» 3 tryby dozoru w kazdej strefie,

» sterowanie przez uzytkownika lub za pomoca timeréw,

e wspolpraca z modulami GSM/GPRS,

« sterowanie systemem za pomocg manipulatorow LCD.

Centrale wyposazyé w akumulator gwarantujacy 30 godz. czuwanie po zaniku zasilania
podstawowego. Centrale podlaczyé z modulem transmisyjnym GSM, informujacym min. trzy
0s0b, (ksiedza i czlonkéw Rady Parafialnej), o wlamaniu oraz podigezy¢ ja do do centrali CSP, (do
wejSciowego elementu kontrolnego), w celu uruchomienia sygnalizatorow $wietlno — akustycznych
podlaczonych do centrali CSP w przypadku wlamania do kosciola.
Rﬁﬂcodowwanie centrali alarmowej — przez manipulator LCD zainstalowany w kosciele
7. UWAGI WYKONAWCZE I ZALECENIA
7.1.  Instalacje wykonaé¢ zgodnie z obowigzujgcymi warunkami wykonania i
odbioru robot elektrycznych. :
7.2.  Po zakoniczeniu robot wykona¢ badania i proby sprawdzajgce. _
73.  W/w prace mogg wykonywaé osoby z OdPOWiﬁd{]irlll waznymi swiadectwami
kwalifikacyjnymi, uprawniajgcymi do prowadz'ema robot energetycznych oraz
osoby posiadajace uprawnienia do wykonywania prac kontrolno -
Ppomiarowych. . | ML e
7.4. Prace wykonywaé zgodnie z obowigzujacymi przepisami, zasadami wiedzy
technicznej oraz warunkami BHP.

Opracowali:
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: Rys.2 Quad Zone Logic.
Sferyczny ksztalt soczewki...

Skutecznosc technologil detekcji firmy OPTEX zaleza w duzej mierze od soczewek, Sferyczny ksztalt soczewki, 2
wlasciwie zespolu soczewek, zapewnia precyzyjne ogniskowanie dla kazdego segmentu soczewki (stata

odleglos¢ pomigdzy kazda kolejnq czescig soczewki i piroelementem). Dzieki temu, kazda czesé soczewki

precyzyjnie ,obserwuje” dany obszar detekcji nie powodujgc znieksztaicen, Ksztatt soczewki oraz jej precyzyjne
wykonanie stanowi dodatkowe zabezpieczenie przed odksztalceniami. Takie podejscie daje gwarancje stabilncsci
parametrow w diugim okresie czasu, co stanowi jedng z istotniejszych cech produktow firmy i §wiadczy o
najwyzszym poziomie rozwigzan technologicznych.

Rys.3 Typowa soczewka i jej dziatanie.

pola detekgji. Powodem jest

Typg
goy na dopasowaniu do

We 5002 ’ 5 istotnych znieksztalcen
elast C2ewki obarczone sa ryzykiem powstawania istotny ; :
YO8, podatna na odksztalcenia konstrukcja umozliwiajaca montaz polega)



a0ajg wysokg ostrosé detekeii
Plyczne zostaly ustalone w mf:'

. mﬁlﬂwo kontrastu wzgledem otoczenia (ni
wys ..skupjgna,.ob:ekty znajdujgce si¢ w polu de
_ Wﬂﬂng sygnaly elektryczne. (rys.3)

. Rys.4 Soczewka sferyczna Optex.
Soczewki sferyczne roznig sie zasadniczo od typowych soczewek, poniewaz zapewniajg najlepsze warunki
optyczne ukladu (odlegloéé od piroelementu - ogniskowa - jest stata) oraz mechaniczne przez sztywna
knnwl'.jkcj? zapewniajaca stabilnos¢ parametrow w diugim okresie czasu. Dzieki temu soczewki Fresnela
'{5:‘!“9*:;& promienie podczerwieni bardziej efektywnie, zapewniajac niezawodne dziatanie czujek na diugie lata
s,
Kazda ze stref detekcji ma dobrze zdefiniowane krawedzie (precyzyjna czutosc) i wytwarza maksymainy kontrast
wzgledem otoczenia (wysoki poziom detekcji). Takie wyrazne skupienie obrazu, dostarcza czujnikowi
maksymainy poziom sygnatu w poréwnaniu do sygnaltu wytwarzanego przez zwykle czujniki z typowymi plaskimi
Soczewkami. (rys.4)
Technologia , Anti-Crosstalk System"... _ Javcy |
System ,Anti-Crosstalk” redukuje wzajemne sakibcanie sie czujek stosujac unikalne rozwigzania W projekcie
a““ﬂ_nl-' mikrofalowej, Niekonwencjonalne ustawienie anteny powoduje zmniejszenia wzajemnego oqdaaiwar_na
:: siebie czujek umieszczonych w tym samym obszarze, nawet przy bardzo zblizonych__c:z@stmnwoscrach Hl-:mre
fazwyczaj powodujg powstawanie interferencji pomigdzy urzgdzeniami | W kUn.SEikewnCJl Jfatszywe alarmy"”.
Snie takim interferencjom i ich konsekwencjom zapobiega technologia _Anti-Crosstalk System".




Rys.8 Anti-Crosstalk system.
Jyposazone wmnl[ch ”Aﬁﬂ-crﬂ!tﬂlk System"..,

Mm.ﬂ:ﬁmﬂiaﬁqaamanamlkmfahnach?mnq pod katem 45°, W przypadku aRBlacH dwisoh cond

napizecivko siebie W YT BTV Pomieszezeniu, piaszczyzny polaryzaci obu czujek znajda sie pog katem 90°
7apoblegs _memnmu-zaménq?m_si@ czujek. Rowniez w Przypadku instalacii czujek tylem do siebie y
nych pomieszczeniach, technologia , Anti-Crosstalk system" zapobiegnie powstawaniu interferencji mikrofal.

= 1%
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Rys.7 Brak interferencji fal Rys.6 Dwie wiazki zakiécaja sie wzajemnie.

Zasieg...
MX-40QZ/40PT
Zasieg: 12x 12m
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Rys.B Zasigg.

d wandaloodporna dzien/noc z oéwietlaczem IR NVC-GDN4810V/IR



Opis produktu

T TR T T

matryea cc[} 1/3 SDNFY EXview HAD 11, mechaniczny filtr podezerwieni, wbudowany oSwietlacz
podezerwieni - 30 szt. diod LED (35 m), 700 TVL (tryb cz-b), 650 TV1. (tryb kol.), od 0.00002
Ix/F=1.2 (tryb cz-b, DSS), 0 Ix ({R wl.), stosunek sygnal/szum: 52 dB, tn'biprzelacmniu -d?.m_}.:wm
automatyczny/manualny, redukcja migotania, WDR, DIS, DNR, HLC, AES, W (5 tryboe, b1 .
AGC, 12 stref prywatnosci, wbudowany sensor $wiatla widzialnego, odbicie lustrzane i obrot obrazu o
180", obiektyw z przystong automatyczna: £=2.5~12 mm ( 102°~28°), IP 66, -10°C~50°C @p;e,-; e
ochrony IK10, menu ekranowe w jezyku polskim. 12 VDC | W

Charakterystyka produktu

» Mechaniczny filtr podczerwieni

» Mozliwosc¢ pracy w podczerwieni

» Rozdzielezosé pozioma: do 700 TVL

= Czulos¢: od 0.00002 Ix/F=1.2 (DSS) (0 Ix przy wlaczonym oswietlaczu IR)

= Szeroki zakres dynamiki (WDR) - funkcja poprawiajaca jako$¢ obrazu dla roznych

poziomow os$wietlenia sceny

=  Wydtuzony czas ekspozycji (DSS)

* DIS - cyfrowa stabilizacja obrazu

* DNR - cyfrowa redukcja szumu

* HLC - funkeja redukujaca efekt oslepiania kamery

*  Typ obiektywu: z automatyczng przystona typu D, £=2.5 ~ 12 mm

* 12 stref prywatnosci

*  Whbudowany sensor swiatla widzialnego _

* Dodatkowe funkcje: odbicie lustrzane i obrét obrazu o 180°, detekcja ruchu

*  Mozliwosé 3-osiowej regulacji polozenia modutu kamerowego :

* Menu ekranowe w jezyku polskim, programowalne za pomocg przycisku wewngtrz

obudowy kamery

*  Wbudowany o$wietlacz podczerwieni - 30 diod LED

" Klasa szezelnosci: IP 66 _ e, b ohcony TG

*  Obudowa o podwyzszonej wytrzymalosci mechanicznej - stopien ochron;

* Zasilanie: 12 VDC e

ecylikacja

P T o .riatl'}’ej& CCD, 1/3” SONY Exview HAD II

5 e 976 (H) x 582 (V) ‘
1650 TVL - tryb kolorowy, 700 TVL - trgt:] ;:T:;o-ib:ﬂ*?
g T ~1.2 - tryb kolorowy (1/50 5), i %
= bgiz;mo-bﬁh’ (1/50 ), 0-0002 e ;}g:i}’

Kolorowy DSS 0.00002 Lx/F=1.2 - fryb ¢2amo-%







s Mechaniczny filtr podczerwieni

»  Mozliwosc pracy w podczerwieni
. Rozdzielczost pozioma: do 700 TVL

= Czutosc: od 0.00002 b/F=1.2 (DSS) (0 Ix przy wigczonym oéwietlaczu IR)

M sw'amzakras dynamiki (WDR) - funkcja poprawiajaca jakosc obrazu dla réinych poziomdw odwietleniz

sceny

WydtuZony czas ekspozydji (DSS)

'DIS - oyfrowa stabilizacja obrazu

DNR - cyfrowa redukcja szumu

HLC - funkcja redukujaca efekt oslepiania kamery

Typ obiektywu: z automatyczng przystong typu D, f=2.5 ~ 12 mm

12 stref prywatnosci

Whudowany sensor $wiatta widzialnego

Dodatkowe funkcje: odbicie lustrzane i obrét obrazu o 180°, detekcja ruchu
Ment ekranowe w jezyku polskim, programowaline za pomocs przycisku wewngtrz cbudowy kamery
Whudowany oswietlacz podczerwieni - 30 diod LED

Klasa szczelnosci: TP 66

W zestawie uchwyt i ostona przeciwstoneczna

Zasilanie: 12 VDC

»

" m & W = = =

Specyfikacja

matryca CCD, 1/3" SONY EXview HAD 1T
976 (H) x 582 (V)
650 TVL - tryb kolorowy, 700 TVL - q\gb czamo-bialy
" 0.1 /F=1.2 - tryb kolorowy (1/50 s), 0.01 i/F=1.2 - tryb Czarmo-
biaty (1/50 <), 0.0002 b/F=1.2 - tyb kolorowy, DSS5, 0.00002
jx/F=1.2 -tryb czarno-biaty, DSS, 0 Ix (oswietlacz IR whaczony)
g > 5208 (wylazona ARW)
automatyczna: 1/50 s ~ 1/1200005
1255~ 1024
~ wiaczona/wylaczona
 wlaczony/wylaczony
6w ;na_nualm_ﬁa_uiohatycznv z zapamigtana wartosaa
referencyjna/dia oswietienia sewnetrznego/dia oswietienia

' wean;trzneg'ofautﬁmatvanf w szerokim zakresie temperatury
" ba

o
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